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 شرح پروژه:

 اين دستگاه جهت سنجش فاصله استفاده ميشود كه فاصله را در مقياس سانتي متر با دقت اندازه 

 سانتي متر نشان ميدهد و قابليت كاليبره شدن توسط كليد هايي كه براي آن تعبيه شده 2 الي 1گيري 

 به كاربر ميدهد و داراي يك بازر به منظوره هشدار فاصله براي آن در نظر گرفته شده است. 

 سخت افزار:

سخت افزار اين دستگاه از پنج قسمت تشكيل شده است و هر قسمت وظيفه ي خاص خود را انجام 

 ميدهد كه عبارتند از:

مدار تغذيه و رگولاتور ولتاژ: كه وظيفه ي آن تأمين ولتاژ مناسب براي راه اندازي سيستم مي  -1

 باشد.

قسمت دوم شامل ميكرو كنترلر: كه وظيفه ي پردازش سيگنال هاي ورودي و نوسان سازي  -2

  ميباشد.LCDبراي ماژول و اطلاعات خروجي براي نمايش در 

) وظيفه ي آن ارسال SRF05قسمت سوم شامل ماژول فرستنده و گيرنده آلتراسونيك ( -3

سيگنال مافوق صوت و دريافت سيگنال منعكس شده و تقويت آن جهت انتقال به ميكرو 

 ميباشد.

قسمت چهارم شامل پنل تنظيمات: كه تشكيل شده از سه كليد فشاري كه براي تنظيم دقت  -4

 فاصله سنج در نظر گرفته شده است.

 قسمت پنجم شامل يك بازر جهت هشدار صوتي در نظر گرفته شده است. -5

 ماژول آلترا سونيك : 

اين ماژول شامل يك جفت سنسور فرستنده و گيرنده آلتراسونيك و همچنين آي سي هاي نويز گير 

جهت تقويت سيگنال ارسالي و دريافتي مي باشد اين ماژول را   OP-AMPو تقويت كننده هاي 

 ميتوان مستقيماً بدون هيچ واسطي به ميكرو متصل كرد.



 
 به زمين وصل GROUND ولت منطقي و پايه 5 به SUPPLY پايه مي باشد پايه 5اين ماژول داراي 

 TRIGGERسيگنال دريافتي را به پايه ورودي ميكرو و پايه ECHO OUTPUT مي شود، پايه

INPUT كيلو هرتز را از پايه خروجي ميكرو دريافت مي كند براي كار كردن 40 پالس تريگر 

 اين پايه را به 2 اين پايه را بدون اتصال مي گذاريم و براي استفاده از ماژول در مد 1ماژول در مد 

  براي نشان دادن وضعيت كاركرد دارد. اين LEDزمين وصل مي كنيم و اين ماژول داراي يك 

  متر را دارد. 4 سانتي متر تا 3ماژول توانايي اندازه گيري از حداقل فاصله 

 مي باشد بر روي اين ماژول PIC كردن آي سي ميكرو ماژول كه از نوع PROGRAM پايه براي 5

 توسط شركت سازنده در نظر گرفته شده است.

 

 

 

 

 

 



 1اتصال پايه هاي ماژول براي كاركرد در مد 

 
 را نشان ميدهد. عملكرد آن به اين صورت است كه ابتدا يك 1شكل زير دياگرام زماني ماژول در مد 

 فرستاده TRIGGER INPUT ميكرو ثانيه مي باشد به پايه 10پالس تريگر كه عرض آن حداقل 

مي شود. در مرحله بعد ماژول به صورت پيوسته پالس هاي آلترا سونيك را به سمت محيط ارسال 

 دريافت ECHO OUTPUTميكند. در نماي سوم عرض پالس اكو ميباشد كه آن را ميتوان از پايه 

 ميكرو ثانيه الي 100كرد و به ميكرو وصل كنيم عرض اين پالس بسته به فاصله اشياء ميتواند بين 

  ميلي ثانيه باشد به معني عدم  وجود اشياء مي باشد.30 ملي ثانيه باشد در صورتي كه بيش از 25



 
 

 محدوده ي تشعشعي اين ماژول در شكل زير نشان داده شده است.

 



 2كاركرد ماژول در مد 

 را نشان ميدهد عملكرد ماژول در اين مد به اين صورت 2شكل زير اتصال پايه هاي ماژول در مد 

  از ميكرو دريافت مي كند و سپس TRIGGER INPUT  ميباشد كه يك پالس تريگر را توسط پايه 

ماژول امواج آلتراسونيك را به سمت محيط ميفرستد و دوباره پس از دريافت امواج پالس اكو را در 

 در همين پايه نشان ميدهد.

 

  نشان ميدهد.2شكل زير دياگرام زماني ماژول را در مد 

 



  به زبان بيسيك:AVRبرنامه نويسي 

استفاده شده است كه از زبان برنامه   AVR ATMEGA8در اين پروژه از يك آي سي ميكرو  

 نويسي بيسيك به منظوره برنامه نويسي آن استفاده شده است. 

  براي نمايش اطلاعات استفاده شده است.LCD 16*2در اين پروژه يك 

 در زير برنامه ي نوشته شده براي اين پروژه را مشاهده ميكنيد.

'designed by reza mansori 

$regfile = "m8def.dat" 

$crystal = 1000000 

Config Adc = Single , Prescaler = Auto , Reference = Internal 

Config Lcd = 16 * 2 

Config Lcdpin = Pin , Db7 = Portd.7 , Db6 = Portd.6 , Db5 = Portd.5 , _ 

Db4 = Portd.4 , E = Portd.3 , Rs = Portd.1 

Config Pinb.4 = Input 

Config Portb.4 = Output 

Config Pinb.0 = Input 

Config Pinb.2 = Input 

Config Pinb.6 = Input 

Config Portb.5 = Output 

S Alias Portb.5 

Up Alias Pinb.0 

Down Alias Pinb.2 

Bmenu Alias Pinb.6 

Declare Sub Menu 

Declare Sub Main 

Declare Sub Soun 



Dim D As Word , Z As Word , T As Word , A As Single , M As Byte , _ 

E As Single , L As Byte , Bib As Bit,  

A = 0 

L = 1 

Cls 

Cursor Off 

For L = 1 To 14 

Locate 1 , L 

Lcd " design by " 

Locate 2 , L 

Lcd " Reza Mansori " 

Shiftlcd Right 

Waitms 500 

Next L 

'=============================================================================== 

Sub Main 

Waitms 10 

Cls 

Do 

Portb.4 = 0 

Pulseout Portb , 4 , 20 

Pulsein D , Pinb , 4 , 1 

If Bib = 0 Then 

Sound S , 50 , D 

End If 

 



Z = D * 20 

Z = Z / 58 

E = Z + A 

Home 

Lcd "distanc:" ; E ; "cm  " 

Lowerline 

Lcd "kalibre:" ; A 

If Bmenu = 0 Then 

Sound S , 100 , 100 

Waitms 200 

Call Menu 

End If 

Waitms 50 

Loop 

End Sub 

'=============================================================================== 

Sub Menu 

Waitms 100 

Cls 

Locate 1 , 4 

Lcd "# MENU # " 

Locate 2 , 2 

Lcd "kalibre " ; A ; "   " 

Do 

If Up = 0 Then 

Incr A 

Sound S , 50 , 100 



Waitms 300 

Locate 2 , 2 

Lcd "kalibre " ; A ; " " 

End If 

If Down = 0 Then 

Decr A 

Sound S , 50 , 100 

Waitms 300 

Locate 2 , 2 

Lcd "kalibre " ; A ; "   " 

End If 

If Bmenu = 0 Then 

Sound S , 100 , 100 

Waitms 300 

Call Soun 

End If 

Loop 

End Sub 

'============================================================================== 

Sub Soun 

Cls 

Do 

Locate 1 , 5 

Lcd "* sound * " 

Waitms 300 

If Up = 0 Then 

Sound S , 50 , 100 



Bib = 1 

Locate 2 , 2 

Lcd "sound off " 

End If 

If Down = 0 Then 

Sound S , 50 , 100 

Bib = 0 

Locate 2 , 2 

Lcd "sound on " 

End If 

If Bmenu = 0 Then 

Sound S , 100 , 100 

Waitms 300 

Call Main 

End If 

Loop 

End Sub 

  برنامه را مشاهده مي كنيد.PCBدر شكل زير مدار شماتيك و 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 موفق باشيد


